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1. Zastosowanie zgodne z przeznaczeniem 2. Zasady bezpieczenstwa

Serdecznie gratulujemy zakupu przyrzagdu pomiarowego marki STABILA. Przeczyta¢ doktadnie zasady bezpieczefistwa i instrukcje obstugi.
STABILA TECH 196 / 196 M to poziomica elektroniczna z 2 wySwietlaczami cyfrowymi,
stuzgca do tatwego i szybkiego pomiaru nachylef i katow.

’ W razie jakichkolwiek pytan lub watpliwoSci pomimo przeczytania instrukcji
obstugi mozna skontaktowac sie z nami telefonicznie pod numerem:

ﬁ +49 6346 309 0

Wyposazenie i funkcje:

e libella pionowa (libelle pionowe) do pionowej niwelacji, rowniez w pozycji odwréconej
¢ libella pozioma do poziomej niwelacji, rowniez w pozycji odwrdconej

e modut elektroniczny z 2 wySwietlaczami cyfrowymi do doktadnego okreslania nachylef

e TECH 196 M: wyjatkowo silne magnesy ziem rzadkich
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3. Elementy przyrzadu

(1)

)
3)
(4)
(5)
(6)
7)

(8)

@ (9)

modut elektroniczny
(pyto- i wodoszczelny zgodnie ze stopniem ochrony IP 65)

pokrywka komory na baterie

2 wySwietlacze

libelle — pionowa i pozioma
zdejmowane naktadki amortyzujace
stopki antyposlizgowe

magnes ziem rzadkich (196 M)

Przyciski:

przycisk wt./wyt.

jednostki miary: ©°, %, mm/m, in/ft

@I (o) kalibracjairegulacja czujnika

HOLD (11) HOLD - utrwalanie wartoSci pomiarowe;j

@ (12) odniesienie — dowolnie wybieralne potoZenie zerowe

‘)) (13) akustyczne naprowadzanie na cel

[@ (14) blokada przyciskow
ﬁ (15) podswietlenie wySwietlacza



196 [ 196 M

(16)
(17)
(18)
(19)
(20)
(21)
(22)

(23)

4. Elementy wysSwietlacza

elementy optycznego naprowadzania na cel
akustyczne naprowadzanie na cel: aktywowane
staba bateria — patrz rozdziat 5.1

jednostki miary: °, %, mm/m, in/ft

wyrazna zmiana temperatury — patrz rozdziat 9
odniesienie: aktywowane

konieczno$¢ regulacji czujnika — patrz rozdziat 9

blokada przyciskéw: aktywowana
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5. Uruchomienie

5.1 Wktadanie baterii / wymiana baterii

Na tylnej Sciance odkreci¢ pokrywke komory na baterie i
wtozy¢ nowe baterie zgodnie z oznaczeniami w komorze na
baterie.

Mozna stosowac rowniez odpowiednie akumulatorki.

Wyswietlacz LCD:
staba bateria — wtozy¢ nowa baterie
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Zuzyte baterie nalezy oddawac w wyznaczo-

"Jl + I I 2x1,5V nych punktach zbiérki - nie wyrzucaé ich do
alkaliczne ) zwyktego pojemnika na Smieci. Baterii nie
AA, LR6, paluszki pozostawiaé w przyrzadzie!
| +:| MN 1500 L . .
W razie nieuzywania przyrzadu przez dtuzszy

czas wyjac baterie!

5.2 Wiaczanie

Po wtgczeniu przyciskiem ,,Wt./WYL.” zostaje
przeprowadzony automatyczny test. Pokazuja sie wszystkie

(% Al
IH wh o Test @ segmenty wysSwietlacza.

Po zakoficzeniu testu pokazuje sie przez chwile numer
wersji S x.xx oprogramowania, a takze automatyczny czas

Software Version do wytaczenia (Auto OFF).

,
AT /I_:'I !

Yy -
Wzt bl o )

Sygnat dzwiekowy potwierdza gotowos¢ do pracy.
WysSwietlacz pokazuje zmierzony kat w ustawionej

' Auto OFF jednostce miary.
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6. Funkcje

6.1 Optyczne naprowadzanie na cel

W zakresie +15° wzgledem linii poziomej (0°), wzglednie
linii pionowej (90°), strzatki wskazujg kierunek obrotu, w
ktorym nalezy przemiesci¢ pochytomierz, aby dojs¢ do o°,
wzglednie 9o°.

Doktadne osiggniecie 0°, wzglednie 90°, jest wskazywane
2 kreskami ,,wySrodkowania”.
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6.2 Akustyczne naprowadzanie na cel

Przycisk ,,Gtosnik” stuzy do wtgczania, wzglednie wytgc-
zania akustycznego naprowadzania na cel. W zakresie + 2°

ATt © @z ) O @nzz 1 Ca ‘) o e T S
X v 200 v U przyspieszajaca sekwencja dzwiekdéw sygnalizuje zblizanie
sie do pozycji 0°, wzglednie 90°. Zmiana wysokoSci dzwieku

wskazuje na przekroczenie tych pozycji.
—< I DZwiek ciggty potwierdza doktadne osiggniecie pozycji o°,
wzglednie 90°.

[ﬂ)) HEE EEEEER [ O00oood OocOcd

6.3 Automatyczne obracanie wySwietlania

W przypadku pomiaréw w odwréconej pozycji wySwietlanie
obraca sie, zapewniajgc zawsze wygodny odczyt.
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0,05°
A () C°
Gl v
0,1°
A (0705 ©°
Iy v
T 1 %
[ 1, °v] %

-: mmlmv] mm/m

A2 in/t

o ”E“'"v] in/ft

6.4 Ustawianie jednostki miary MODE

Kilkukrotne przycisniecie przycisku ,,MODE” umozliwia
ustawienie jednostki miary.

° precyzyjne: wySwietlanie w przedziatach 0,05°

© zgrubne: wySwietlanie w przedziatach o,1°

Y%: wysSwietlanie w przedziatach 0,1%
mm/m: wySwietlanie w przedziatach 1 mm/m

in/ft w systemie dziesietnym:
wySwietlanie w przedziatach o,01 in/ft

in/ft w systemie utamkowym:
wySwietlanie w przedziatach 1/8 in/ft

Ustawiona jednostka miary zostaje zachowana po
wytgczeniu.

6.5 Utrwalanie wartosci pomiarowej HOLD

Przyciskiem ,,HOLD” mozna utrwali¢ biezacg wartos¢
pomiarowa. Optyczne naprowadzanie na cel miga.
Wartos¢ pomiarowa bedzie wySwietlana caty czas.
Ponowne nacisniecie przycisku ,,HOLD” lub wytgczenie
przyrzagdu powoduje skasowanie utrwalonej wartosci
pomiarowe;j.
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REFERENCE
20°

[ REF
>3 S

RESET
REFERENCE

6.6 Dowolnie wybieralne potozenie zerowe REF

Przyciskiem REF mozna wybra¢ dowolnie ustawione
nachylenie jako odniesienie 0°. WySwietlane katy odnosza
sie do tego kata odniesienia.

W tym ustawieniu wyswietlana wartoS¢ miga.

A
Krétkie naciSniecie przycisku REF spowoduje wySwietlenie
przez 2 sekundy pierwotnej wartosSci kata odniesienia.

B

Kat odniesienia kasuje sie poprzez:

e przyciSniecie przez dtuzszy czas (= 3 s) przycisku REF
W przypadku aktywnej blokady klawiszy nalezy jg naj-
pierw zwolni¢.

e Wytaczanie

® Funkcja automatycznego wytgczenia

Potozenie zerowe odnosi sie ponownie do skalibrowanego
ustawienia.

Nie wolno zmieniaé wybranego ustawienia
poziomicy elektronicznej w ramach funkcji
odniesienia!
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6.7 PodSwietlenie

Przycisniecie przycisku ,,PodSwietlenie” przez krétki czas
wtacza podswietlenie wySwietlacza na ok. 60 sekund.

Przez przycisniecie przycisku ,,PodSwietlenie” przez
dtuzszy czas (= 5 s) podSwietlenie zostaje przyciemnione i
pozostaje trwale wtgczone.

Przez ponowne nacisniecie przycisku ,,PodSwietlenie” lub
wytgczenie przyrzadu podswietlenie zostaje wytgczone.
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6.8 Blokada przyciskow

Funkcja: blokada przyciskéw uniemozliwiajgca ich
przypadkowe uzycie.
Wyswietlenie po aktywowaniu: symbol kluczyka.

Blokada jest aktywowana dla przyciskéw: ,,MODE, CAL,
HOLD, REF”

Blokada przyciskdw pozostaje aktywna po wytaczeniu i
ponownym wtgczeniu!

Przytrzymanie (2 3 s) przycisku ,,Kluczyk” zwalnia blokade
przyciskow.

6.9 Czas do automatycznego wytaczenia:
Auto OFF

Przez rownoczesne naciSniecie przyciskow ,,PodSwietlenie”
oraz ,,Akustyczne naprowadzanie na cel” mozna przestawic
czas do automatycznego wytaczenia z 1/8 godz. (ok. 7,5 min)
na 2 godz. Ustawiony czas do wytaczenia zostaje
zachowany po wytaczeniu i wyswietla sie krétko po
ponownym wtaczeniu.
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7. Funkcja Tilt

Podczas wszystkich prac pomiarowych nalezy doktadnie
przyktadac poziomice elektroniczng z wykorzystaniem

jej powierzchni pomiarowych. W przypadku zbyt
przechylonego przytozenia funkcja Tilt zapobiega btedom
pomiarowym. WySwietlacz wowczas nie pokazuje pomiaru.
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om i) ] (il)== ©)
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S 10S  0°-0,05°=0K
»0,05° = CAL.

8. Kontrola przyrzadu pomiarowego

8.1 Kontrola doktadnosSci

Aby unikng¢ btednych pomiaréw, nalezy sprawdzaé
doktadnos¢ w regularnych odstepach, np. przed kazdym
rozpoczeciem pracy, po mocnych uderzeniach lub silnych
zmianach temperatury.

Krok 1:

Wtaczy¢ poziomice elektroniczng. Przy uzyciu libelli dokonaé
doktadnego ustawienia np. przy Scianie, aby pecherzyk
libelli znalazt sie doktadnie poSrodku miedzy pierscieniami
libelli.

Krok 2:

Odczekac 10 sekund. Jezeli wySwietlana wartos¢
wynosi » 0,05°, nalezy na nowo skalibrowa¢ poziomice
elektroniczna.

W przypadku gtéwnie pionowego zastosowania kontrole
doktadnosci mozna przeprowadzi¢ rowniez przy uzyciu
libelli V.
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8.2 Kalibracja

1. Wtaczyc poziomice elektroniczng. Przy uzyciu libelli
dokona¢ doktadnego ustawienia np. przy Scianie, aby
pecherzyk libelli znalazt sie doktadnie posrodku miedzy
pierScieniami libelli.

W przypadku gtéwnie pionowego zastosowania kalibracji
mozna dokonaé réwniez przy uzyciu libelli V.

2. Przytrzymac poziomice elektroniczng w tej pozycji i
nacisngc przycisk CAL.
Wraz ze wskazaniem CAL wySwietlany jest tryb kalibracji.

3. Kalibracja rozpoczyna sie po ponownym nacisnieciu
przycisku CAL.

Wartos¢ skalibrowana na Ponownie skalibrowa¢
nowo z odchyleniem = 1° :> poziomice

wzgledem ustawienia

fabrycznego

Wstrzgsy podczas kalibro- :> Ponownie skalibrowa¢
wania poziomice

Kalibracja zakoficzona :> Poziomica gotowa do
pomyslnie pracy

Wraz z kontrolg odwrdcenia sprawdzana jest kalibracja.

~<: J———
Ei'z > OO _
I Kat < 0,1° wzgledem :> Poziomica gotowa do
e | potozenia normalnego pracy

=X
o

n
Il
n
—
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8.3 Regulacja czujnika

L: . : ':|O W przypadku ponizszych wskazan wymagana jest regulacja
g czujnika:
0 | 1. Kat kontroli odwrécenia = 0,1° wzgledem potozenia
9 Cal. normalnego
’ --» odchylenie zbyt duze.
o | 2. Zmiana wewnetrznego odniesienia
@C ] 3. Zmiana temperatury od ostatniej kalibracji.
Poziomica elektroniczna jest regulowana w 4 pozycjach
Q pomiarowych kolejno po sobie, kazdorazowo po obréceniu
0 90°/180°.
A:

Regulacja czujnika obejmuje wszystkie 4 ptaszczyzny.

l"_
1
I

B:
SERTRE Regulacji czujnika mozna dokonywa¢ wytgcznie woéwczas,
[ — TIREIX —] gdy na wysSwietlaczu pojawia sie dwie czarne kreski (w

zakresie 0° oraz 90°).

|
%= s\t'! N
7—-- N Gl PR
T D e C: L . o
R I . Podczas regulacji czujnika danej ptaszczyzny migaja
NIEEAARIY naprzemiennie CAL oraz ptaszczyzny, ktére trzeba jeszcze
: ;e; ;" wyregulowac.

N SE? s D:

I'I'Il ;‘I‘l I'I'I Il‘l‘l Niewyregulowane ptaszczyzny sa przedstawiane w sposdb
wi)r Y lnw migajacy.
A\ Ptaszczyzny, ktérych regulacja przebiegta pomyslnie,

sg wySwietlane w sposéb ciggty.
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8.3 Regulacja czujnika

o™ ~ Krok 1
Ty 'r;f;\j Nacisnac jednoczesnie przycisk CAL oraz przycisk MODE.
E) LY A 1. krok nalezy przeprowadzi¢ przy uzyciu libelli.
W ten spos6b poziomica oraz czujnik zostaja

zestrojone ze soba.

S=S
= r Y =x —— s = Poziomice elektroniczng przy uzyciu libelli doktadnie
@ | m) OH - - 007 | Sea | m) @ \/J ustawi¢ przy écianie i zatwierdzié, naciskajac przycisk CAL.

Migajace segmenty wskazujg na pozycje, ktore trzeba
‘ | | ~ jeszcze skalibrowac.

Niemigajace segmenty wskazujg na skalibrowane juz
pozycje.
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8.3 Regulacja czujnika
Krok 2:

Poziomica elektroniczna zostaje obrécona o0 180° i
ustawiona przy pomocy pokazywanych strzatek.

= 180°
\, == .
om(jif)me Fre JRsS)E 1O
[e : H : IN( e] Poziomica elektroniczna zostaje ustawiona poziomo przy
— — pomocy pokazywanych strzatek.
) Doktadne osiggniecie linii poziomej jest wskazywane 2
8 u 1 kreskami ,,wySrodkowania”.
R I TN y
4T w
4 ___\‘\\a_-_ ~ CAL Zatwierdzi¢, naciskajac przycisk CAL.
T T e = \‘_
U N LJLU,
N ERK ARV
Vm Y m
w
Q‘_-_§~ - Migajace segmenty wskazujg na pozycje, ktore trzeba
T T e TN :,f“ s 2} ":‘ jeszcze skalibrowac.
7 ) Inl " Iul
= wi ) Y lw . . . . .
= < A > Niemigajace segmenty wskazujg na skalibrowane juz

pozycje.

.,
L
‘\
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8.3 Regulacja czujnika

?@ Krok 3

Poziomica elektroniczna zostaje obrécona o 90° i ustawiona
© pionowo przy pomocy pokazywanych strzatek.
( = N
O

Doktadne osiggniecie linii pionowej jest wskazywane 2 kre-
skami ,wySrodkowania”.

Zatwierdzi¢, naciskajgc przycisk CAL.

TN m

‘!
¥ ¢

‘ 2 X \:]
-/
N m ¢'
m
Migajacy segment wskazuje na pozycje, ktorg trzeba
o™ ~ 4 jeszcze skalibrowaé.
e a
= :"-ﬂ\— ',l,l Niemigajace segmenty wskazujg na skalibrowane juz
— -/ > pozycje.

4,
L
‘\
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8.3 Regulacja czujnika

Krok 4

Poziomica elektroniczna zostaje obr6cona 0 180° i
ustawiona pionowo przy pomocy pokazywanych strzatek.

sTNw
e‘"'*‘é"'& Doktadne osiggniecie linii pionowej jest wskazywane
‘ i : ::: :dl_'u \ﬂ 2 kreskami ,,wysrodkowania”.

a2 "m?
L ; € 4 o\ ' Zatwierdzi¢, naciskajac przycisk CAL.

na wyswietlaczu pokazuje sie ,,rdy”.

] Jesli regulacja ostatniej ptaszczyzny przebiegta pomysinie,
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9. Komunikaty o btedach

Wyswietlanie: Cal. / temperatura

Jesli na wySwietlaczu pokazujg sie symbole temperatury
lub ,,Cal.”, nalezy dokonac regulacji czujnika.

Wyswietlanie: Err
Podczas kalibracji / regulacji czujnika nie wolno poruszac

ani potrzgsac€ przyrzagdem. Moze to prowadzi¢ do btedow
pomiarowych.

Nachylenie przyrzagdu wzgledem osi podtuznej » 10°
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10. Dane techniczne

DoktadnoSc:

Modut elektroniczny

0° + 90°% + 0,05°
w zakresach posrednich: +0,2°
Poziomica
w pozycji normalnej: 0,5 mm/m = 0,029°
w pozycji odwrdcone;: 0,5 mm/m = 0,029°
Baterie: 2x 1,5V alkaliczne, paluszki, AA, LR6, MN1500
Czas pracy: 2 150 godz.
Zakres temperatur roboczych: od -10°C do +50°C
Zakres temperatur przechowywania: od -20°C do +65°C
Stopiefn ochrony: IP 65

Zastrzegamy mozliwoS¢ wprowadzania zmian technicznych.
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